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ワークパレット

繰返し位置決め精度

0.05mm

対応ワーク

スマートグリップのカタログを 
参照ください

コード TKG01
設置スペース 
(W × D × H mm )  2,400×1,650×2,250
重量  (kg)  
ロボットを含まず 460 ( 本体 250 + ベースプレート210)

搭載数量 (個) 48

※ システムの立上げはお客様で実施してください。 
※ 安全対策は、お客様の規定に合わせてご準備ください。
※ ベースプレートには、2ヶ所以上のアンカー打設(M12以上)が必要です。
※ ワークストッカー・ベースプレート共に塗装仕上げは施していません。 
　 (鉄の地肌)
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ワーク取付治具システム

旋回中心 位置決めストッパー

ワークホルダ 
ヘッド 

スマートグリップ(別売り)

ロボットハンド

作業
スペース

最大重量：10kg (ワーク+ワークホルダ)

  ● ファナック社製CRX-20iA/L (20kg可搬)
  ● ロボット(ハンド含む)の重量は47kgです。

プランジャー

ワーク
パレット

仕様 ロボット + スマートグリップ(ワーク取付け治具システム)

位置決めストッパー

ワークストッカー旋回時

ホールドピン


